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1.0 Allgemein

1.1 Information

Die Betriebsanleitung wird zusammen mit dem Schiebetirantrieb
ausgeliefert und unterstitzt den Benutzer bei Fragen zur fachge-
rechten Verwendung, und dient dem Monteur vor Ort als Unter-
lage fiir Montage, Prifung und zur Stérungsbehebung.

Der Turantrieb wurde geprift und entspricht folgenden Richtli-
nien:

e Niederspannungsrichtlinie  2006/95/EG

e DIN 18650-1/2 Automatische Tursysteme - Produktanfor-
derungen / Sicherheit
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

¢ EN61000-3-2,3

e EN61000-4-2,3,4,5,6,8,11

Der Turantrieb erfillt somit die CE - Norm

C€

1.2 Symbole und Hinweise

Folgende Symbole werden in der Anleitung verwendet, um lhnen
nitzliche Hinweise und Tipps bzw. Gefahren bei unsachgeméaRer
Handhabung und Anwendung aufzuzeigen.

Gefahr fir Personen oder der Anlage bei unsachgema-
Ber Handhabung oder Anwendung.

Nitzliche Hinweise und Tipps, die Sie besonders be-
achten sollten.

1.3 Einweisung

Benutzer einer Turanlage sind auf die fachgerechte Benutzung
und auf die Gefahren bei unsachgemaRer Benutzung hinzuwei-
sen.

Als Hilfsmittel dient die dazugehdrige Betriebsanleitung.

(1) Elektrische Anschlussleiste (5) Zahnriemen

(2) Motor, - Steuerungseinheit (6) Laufschiene

(3) Laufschienenbefestigung (7) Zahnriemenbefestigung
(4) Endpuffer (8) Gegenlaufrollen

2.0 Produktvarianten

2.1 Modell
e Elektro
e Hand

e Halbautomat

2.2 Motor
e rechts
e links

2.3 Offnungsrichtung
e rechts-6ffnend
e links-6ffnend
2.4 Form
e Gerade
e Rundbogen
25Typ

o einfligelig

o zweiflligelig

o teleskop
2.6 Variante
e Standard bis 150kg
e Schwer (SK) bis 250kg
e Last(SL) bis 400kg
e 3D bis 800kg
o Auf Anfrage bis 4.000kg

2.7 Befestigung
¢ Wandmontage

e Deckenmontage (bis 150kg)

2.8 Aufbau (Befestigung >Wandmontage<)

(9) Laufrolle (13) Potentialausgl. (optional)
(10) Laufschienenbefestigung (14) Entgleisungssicherung
(11) Zahnriemenumlenkung (15) Gegenplatte
(12) Laufwagen (16) Ext. Netzteil

9




2.9 Terminal (optiona))

Automatik
Zyklen 1234567

>Terminal-Anzeige im Automatikbetrieb<

Das Terminal beinhaltet ein LCD Display mit 16 x 2 Zeichen, vier
Status LED's und vier Tasten.

2.9.1 Grundfunktion
Das Terminal stellt dem Anwender drei Grundfunktionen zur Ver-
fugung:
1. Statusanzeige, alle Meldungen werden im Klartext darge-
stellt. LED’s bieten zusatzliche Informationen.

2. Parameter Eingabe
3. Programmwahl Schalter (PWS)
2.9.2 Betriebszustéande
Das Display und die vier farbigen LED’s zeigen den jeweiligen
Betriebszustand an.
e Grune LED >dauer<: betriebsbereit
* Blaue LED >blinkend<: Auswahlmodus PWS
e Blaue LED >dauer<: PWS aktiv
e Gelbe LED >blinkend<: Parametereingabemodus
e Gelbe LED >dauer<: Sicherheitsprufung fallig
e Rote LED >blitzend<: Passwortschutz aktiv
o Rote LED >dauer<: fataler Fehler
2.9.3 Tastenfunktion

<E> -Entertaste
Ubernahme gewahlter Parameter/Funktionen.
<P> -P-Taste

1. Wechsel zwischen Haupt- u. Parameterebene.
2. Abbruch auf Parameter- oder PWS-Ebene
3. Stellensprung bei Passwort/Datum/Zeit-Eingabe

<+> und <-> haben zwei Funktionen:

1. Auswahl der Parameternummer bzw. des Parameter-
wertes
2. Auswahl der PWS-Funktion

2.9.4 Parametereinstellungen

Die Parameter werden werkseitig auf lhre Bedurfnisse und auf
Grundlage der entsprechenden Normen voreingestellt.

A Parameteranderungen sind nur durch autorisiertes
Personen vorzunehmen. UnsachgeméRe Veranderun-
gen der Parameterwerte schlieRen eine Haftung des Herstel-
lers fur daraus resultierende Schéaden aus.

Beispiel: Andern der Offenhaltezeit >VOLLAUF 1<
—4—

Automatik
10.07.04 12:45

®

®sesscscscs0ss0000000
ssesssssssss s Ees S

>Terminal-Anzeige im Automatikbetrieb PWS<

<P> driicken:

Parameter
Auswahl mit + -

.,v

>Terminal-Anzeige Parameter Eingabe<

Wahlen Sie mit der <+> bzw. <-> Taste
den gewilinschten Parameter.

GDie Parameterliste finden Sie in Kapitel 9.1.

Mit Parameter 62 werden alle Parameter auf
Werkseinstellung zuriickgesetzt.

Parameter 2
Zeit VOLLAUF 1

>Anzeige nach gedriickter Taste <+>

Mit der <E> Taste bestatigen Sie den ausgewahl-
ten Parameter.

(Mit der <P> Taste brechen Sie den Vorgang ab)



Andern Sie mit der <+> bzw. <-> Taste

Zeit VOLLAUF 1
12 s]

>Anzeige des aktuellen Parameter-Wertes<

den gewilinschten Wert.

Mit der <E> Taste Ubernehmen Sie den vorher eingestellten

Parameterwert (hier 12s).

Eingabe ok
bitte warten

------------------------------------
-----------------------------------

>Anzeige nach gedriickter Taste <E> <

2.9.5 Programmwabhlschalter

Folgende Modi stehen zur Verfugung:

1

Beispiel: PWS-Betrieb mit Modus >Ladenschluss<

o0k~ wLDN

. Dauerauf

Ladenschluss [ 1]
Winterbetrieb [XX]

Riegel [T]

Winterbetrieb und Ladenschluss [341]

Hand (manueller Betrieb)

Automatik
Zyklen

1234567

>Standard-Anzeige, PWS inaktiv<

Parameter 61 = 1 wahlen.

Automatik
10.07.04 12:45

>Anzeige PWS-Modus<

Wabhlen Sie mit der <+> bzw. <-> Taste den ge-
wiinschten Modus (hier: Ladenschluss [ 1 ]). Mit
der <E> Taste Ulbernehmen Sie diesen Modus.

Automatik 1]
10.07.04  12:45

>Anzeige PWS-Modus aktiv_(blaue LED) (Ladenschluss)<

2.9.6 Technische Daten

Netzspannung: 110 VAC - 230 VAC
50 Hz - 60 Hz

Schutzart IP 00
Nur fir trockene Raume

Spannungsversorgung fur externe Gerate:
24 V DC / max. 1 A Gesamtstromaufnahme

Leistungsaufnahme: max. 210 VA
Leistungsaufnahme Leerlauf min.: 3W
Umgebungstemperatur: -15°C bis 50°C
Luftfeuchtigkeit: max. 85% nicht kondensierend
Durchschnittliche Leistungsaufnahme: 4 W/h
max. Geschwindigkeit je Turfligel: 0,50 m/s
Einbaumalfe: (LxHXT) var. /120 mm/ 52 mm

Turgewichte:

Standard bis 150 kg
Schwer (SK) bis 250 kg
Last (SL) bis 400 kg
3D bis 800 kg
Auf Anfrage > 800 kg
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3.0 Anwendungsbereich

3.1 Einsatzgebiete

Der Antrieb ist grundséatzlich nur fur den Innenbereich, sowie fur
Bereiche, die d@hnliche Anforderungen erfiillen, konzipiert. Der
Antrieb darf ohne zusatzliche Sicherheitsmalinahmen nur inner-
halb bzw. auf der Innenseite von Gebauden installiert werden.
Der Antrieb wurde ausschlieRlich flr den automatischen Betrieb
von Schiebetiiren konstruiert. Fir Anwendungen, die auf3erhalb
der definierten Anwendung liegen, Ubernimmt der Hersteller
keine Haftung.

3.2 Unsachgemalle Verwendung

Einzelne Komponenten von verschiedenen Antrieben kénnen
nicht zwangslaufig untereinander ausgetauscht werden.

3.3 Sicherheit

Den Antrieb nur in technisch einwandfreiem Zustand benutzen.
Stoérungen, welche die Sicherheit beeintrachtigen, sind sofort zu
beseitigen. Bis die Stérung beseitigt ist, ist der Antrieb stromlos
zu machen. Ist ein Handbetrieb nicht gewahrleistet, ist die Tur im
geoffnetem Zustand so zu sichern, dass eine weitere Benutzung
ausgeschlossen ist. Es ist schriftlich auf beiden Seiten der Tur
darauf hinzuweisen.

Der Antrieb ist ausschlief3lich Gber die vorgesehenen Bedie-
nungselemente zu betétigen. Bei Bedienung von Hand ertdnt ein
Warnsignal, ausgenommen bei eingestellter Pull and Go Funk-
tion (Parameter 83).

Ein leichtgangiges Offnen der Tiir per Hand ist bei Energieausfall
gewabhrleistet.

Die Tir, vor allem die Antriebseinheit, ist vor Feuchtigkeit und
Nasse zu schitzen.

ﬁ Eigenméchtige Veranderungen am Antrieb sowie der
Einbau von nicht Originalersatzteilen schlief3t eine Haf-
|tung des Herstellers fiir daraus resultierende Schaden aus.

4.0 Montage

Die Montage des Antriebes ist nur durch autorisiertes Fachper-
sonal durchzufiihren. Grundlage fiir die sachgerechte Montage
ist die obligatorische Einweisung in unserem Haus. Die Schu-
lungsunterlagen enthalten alle notwendigen Anweisungen zur
Montage.

5.0 Inbetriebnahme

Der im folgenden beschriebene Einrichtevorgang des
Antriebs zur Inbetriebnahme muss nach jeder techni-
schen Veranderung wiederholt werden.

5.1 Voraussetzung

Die Angaben der Betriebsanleitung und des
dazugehdrigen Antriebes sind zu beachten.

Die Montagearbeit an Tur und Antrieb muss abgeschlos-
sen und das Turblatt in der Hohe und in den Seitenab-
stéanden so einreguliert sein, dass ein leichtes Schieben
per Hand entlang der ganzen Offnungsweite sicherge-
stellt ist.

Sollte das Bewegen des Turblattes schwergéangig sein,
darf der Einrichtvorgang nicht gestartet werden.

5.2 Einrichtevorgang

AZW Endlagenerkennung wird eine Referenz-
fahrt ausgel6st. Wahrend dieser Fahrt Kérper-
teile von allen beweglichen Teilen fernhalten, da der
Antrieb erst nach erfolgreicher Referenzfahrt voll-
kommen betriebsbereit ist.

Wahrend des Einrichtvorgangs ertont ein Warnsig-
nal. Die Turlast wird mit einem Balkendiagramm
bzw. mit einer % Angabe am Notebook angezeigt.

Den Netzstecker des Antriebs einstecken und/oder bau-
seitigen Hauptschalter einschalten. Ein automatischer
Diagnose-Check startet. LED’s blinken und auf dem
Display erscheint Firmwareversion / Modul.

5.2.1 mit Terminal (Steckerklemme 50-53)
<E> -Taste solange driicken (ca. 9 Sekunden) bis der

automatische Einrichtvorgang gestartet wird; oder Para-
meter 50 wéhlen.

5.2.2 mit Notebook (Steckerklemme 1-3)

Am Notebook Parameter 50 wahlen. Der automatische
Einrichtvorgang wird gestartet.

@Notebookeinstellung siehe Kapitel 10.0.
Datenkabel [Art.-Nr.KA101.1005], USB/Seriell-
| Adapter [Art.-Nr.KA232.0000].

@Die Referenzfahrt ist erfolgreich abgeschlos-
sen, sobald nach 2 autom. Offnungen der Tir-
fligel geschlossen bleibt und der Warnton ver-
stummt.

Der Schiebetiirantrieb ist jetzt betriebsbereit.

5.3 Stérungsbehebung bei Inbetriebnahme

Bei Stdrung sind alle evtl. vorausgegangenen techni-
schen Anderungen zu lberprifen. Eine moégliche Feh-
lerangabe wird im Terminal / LED (siehe Kap. 8.1) an-
gezeigt. Nach Fehlerbehebung Einrichtevorgang erneut
starten.



6.0 Funktionen

Alle zugelassenen Ansteuerelemente, wie Taster, Lichtschran-
ken, Druckwellenschalter, Codetastatur, Bewegungsmelder, etc.
sind anschlieRbar.

ﬁ Korperteile von allen beweglichen Teilen (Tirblatter,
Laufwagen) fernhalten.

6.1 Standardfunktionen

Taster fur Volloffnung 1 (VOLL 1 [4,5])

Die Schiebetir 6ffnet vollstandig und schlie3t nach der einge-
stellten Zeit automatisch.

Taster fur Teil6ffnung (TEIL [6,7])

Die Schiebetiire 6ffnet teilweise und schliel3t nach einer einge-
stellten Zeit automatisch.

Taster/Schalter fiur Daueréffnung (DAUER [8.9])

Die Schiebetire 6ffnet vollstandig und schlief3t erst nach einer
weiteren Betatigung eines Tasters, bzw. des Schalters.
Sondereingang (SO [25,26])

Eingang fUr Sonderanwendungen. (siehe Parameter 51)

Schloss/Treibriegelendschalter (KEY [27,28])

Samtliche Ansteuerelemente werden deaktiviert. Dies ist die Vo-
raussetzung fir eine mechanische Verriegelung.

Taster fur Volléffnung 2 (VOLL 2 [29,30])

Die Schiebetiir 6ffnet vollstandig und schlieRt nach der einge-
stellten Zeit automatisch.

6.2 Zusatzfunktionen

@Folgende Sonderausstattungen sind Uber Module opti-
onal freischaltbar.

Schleusenfunktion intern (RS485 [14,15] ) Modul 3

Zwei oder mehrere S4000-Antriebe kdnnen gegenseitig verrie-
gelt werden. Sobald eine Tire geoffnet ist/wird, verhindert die
Verriegelungsuberwachung, dass eine weitere zur Schleuse ge-
hdérende Tire gedffnet werden kann.

Eine Signalisierung (optisch/akustisch) des Schleusenzustandes
Uber LOCrt+ [Klemme 55,65] (verriegelt) und LOCgn+[Klemme
56,65] (entriegelt) ist moglich.

Schleusenfunktion ex.(K1/LOC [10,11/12,13] ) Modul 3

Mit einer Fremdtiire kann gegenseitig verriegelt werden. Sobald
eine Tur gedffnet ist/wird, verhindert die Verriegelungsuberwa-
chung, dass eine weitere zur Schleuse gehdrende Tire geodffnet
werden kann.

Eine Signalisierung (optisch/akustisch) des Schleusenzustandes
Uber LOCrt+ [Klemme 55,65] (verriegelt) und LOCgn+[Klemme
56,65] (entriegelt) ist moglich.

@Die Schaltausgange CHK1/2, LOC rt+, LOC gn+ sind
mit max. 0,4A bei 24V/DC belastbar

Bewegungsmelder (BM | / BM A [31-38]) Modul 1

Automatisches Offnen der Tiire bei Erfassung durch den/die Be-
wegungsmelder. Schliel3en erfolgt nach Offenhaltezeit.

Magnetbremse (MB [44,45])

Fir Sonderanwendungen z.B. Schiffsbau, Einsatz von bewegli-
chen Bodendichtungen.

Potentialausgleich

Potentialausgleich tiber Schleifkontakt.
Weitere Anschlussmdglichkeiten

Codetastatur, Fernbedienung, beriihrungslose Taster,
Terminal, Notebook, PC, Stormelder etc.

6.3 Sicherheitsfunktionen

Elektronische Reversierung

In beiden Bewegungsrichtungen ist die Reversierkraft

nach DIN 18650-1,2 eingestellt.

e Fahrt der Turflugel wahrend der Schliel3fahrt auf ein
Hindernis, reversiert die Tir in Richtung AUF. Nach
einer separat einstellbaren Zeit (Parameter 5)
schlief3t die Tur erneut. Wird das Hindernis nicht be-
seitigt wiederholt sich dieser Vorgang (Anzahl der
Wiederholung Uber Parameter 36 einstellbar). Da-
nach bleibt die Tur ge6ffnet stehen, bis eine beliebige
Taste betatigt wird.

e Fahrt der Turfligel wahrend der Offnungsfahrt auf
ein Hindernis, wird die Offnungsfunktion unterbro-
chen und die Tire stoppt. Nach Ablauf der eingestell-
ten Offnungszeit schliet die Tire automatisch.

Sicherheitselemente (LI 1/ LI 2 [61-66]) Modul 2

e  Zusétzliche Absicherung des SchlieRbereichs:
Bei Hinderniserkennung erfolgt ein sofortiges Re-
versieren des Turflugels.

e  Zusitzliche Absicherung des Offnungsbereichs (LI
2 [61-62]):
Diese Sicherungsfunktion ist mehrstufig ausgelegt,
wird akustisch signalisiert und bewirkt bei aktivem
Sicherheitselement und Offnungsimpuls

1. bei geschlossener Tire, ein Auffahren
von 400mm mit langsamer Geschwindigkeit
und fiihrt danach die jeweilige Offnungs-

funktion aus.

2. bei einer sich 6ffnenden Ture, den sofortigen
Stopp oder eine Langsamfahrt der Ture bis
400mm und fihrt danach die jeweilige Off-
nungsfunktion aus.
Notdffnung bei Stromausfall ohne Notstrommodul
Die leichte manuelle Not6ffnung (<50N) der Tur bei
Stromausfall ist méglich, da keine ,Selbsthemmung".
Notstrommodul (ACCU [Powersplitter]) Modul 5
Bei Stromausfall kann die Tire ca. 50 Mal, innerhalb ei-
ner Stunde im Normalbetrieb, geoffnet/geschlossen
werden. (siehe Parameter 82).

GDie Lebensdauer nach Herstellerangaben der Ak-

kumodule betragt max. 4 Jahre. Bei Sicherheits-
Uberprifung muss der Akku im zwei- bis vierjahri-
gen Intervall ausgetauscht werden.

Bleigelakkus entladen sich wéhrend der Lage-
Arung. Zur Vermeidung bleibender Schaden (Tie-

fentladung) mussen die Bleigelakkus mindes-
|tens alle 3 Monate nachgeladen werden!

@Entsprechende Ladegerate kénnen bei Reisin-
ger GmbH bestellt werden.

V2.37 DE



7.0 Wartung / Sicherheitstiberpriifung

Beim S4000 wird durch die gelbe LED an der Motoreinheit und/o-
der am Terminal auf die fallige Sicherheitstuiberprifung hingewie-
sen. Das Prifungsintervall betrégt maximal 12 Monate. Bei hoch-
frequentierten Durchgéngen oder bei sensiblen Einsatz muss
dieses Wartungsintervall verkirzt werden! (Parameter 81)

@Voraussetzung fur einen dauerhaften und sicheren Be-
trieb der Schiebetiliranlage ist eine regelmaRige Sicher-
heitsuberprifung. Diese muss durch von der Reisinger
GmbH geschultes Fachpersonal erfolgen. Damit beugen Sie
vor, durch den Eingriff Dritter, die Gewahrleistungsansprii-
che zu verwirken!

jéhrlich von einem Sachkundigen auf ihren sicheren
Zustand gepruft werden!

Dies muss in einem Prifbuch dokumentiert werden
und vom Betreiber ein Jahr lang aufbewahrt werden.
Die VOB/B 2006 813 Nr.4 Abs.2 sagt aus: ,lIst fir
Teile von maschinellen und elektrotechnischen/
elektronischen Anlagen, bei denen die Wartung Ein-
fluss auf Sicherheit und Funktionsfahigkeit hat,
nichts anderes vereinbart, betragt fur diese Anlagen-
teile die Verjahrungsfrist fur Méngelanspriiche ab-
weichend von Abs. 1 zwei Jahre, wenn der Auftrag-
geber sich dafur entschieden hat, dem Auftragneh-
mer die Wartung fur die Dauer der Verjahrungsfrist
nicht zu Ubertragen; dies gilt auch, wenn fiir weitere
Leistungen eine andere Verjahrungsfrist vereinbart
ist.

Nach DIN EN 18650-2 mussen kraftbetatigte Fenster, Tlren
und Tore vor der ersten Inbetriebnahme und min. einmal

8.0 Wartungq / Sicherheitstiberprifung

Der Schiebetirantrieb fiihrt kontinuierlich Selbstdiagnosen
durch und regelt sich selbstandig nach.

Bei Werten, die sich nicht im Sollbereich befinden, werden
Fehlermeldungen angezeigt. Die Fehleranzeige erfolgt Giber
das Terminal in Klartext und als Farbcode der LED’s am An-
trieb in Ho6he der Steckerleiste.

* Standardwert =5 (Wert ist veréanderbar)

Bei allen Arbeiten am Antrieb und an Spannung fiih-
renden Bauteilen ist zuvor durch Trennen der Netz-
steckerkupplung die Energiezufuhr zu unterbre-

chen!

8.1 Fehlercode

©Die griine LED @ und weiBe LED %t (blinkend) sig-

nalisieren einen

| stand.

ordnungsgemafen

Farbcode >Fehleranzeige< maogliche Ursache Fehlerbehebung Ricksetzen
o Motor defekt Motorelektronik defekt Antriebseinheit durch Ser- Nicht mdglich
vicetechniker tauschen
o @ | 5-mal reversiert * Hindernis im Fahrweg Hindernis entfernen Beliebige Taste driicken
o Temperatur zu Uberlast Laufschiene saubern, Fih- Warten bis Antrieb sich abgekihlt
hoch Umgebungstemperatur zu hoch rungsschuh ausrichten hat — startet danach automatisch
o @ | Weg falsch Zahn- oder Antriebsriemen (iber- | Zahn- oder Antriebsriemen | Stromlos schalten und wieder an.

sprungen /defekt
Bauliche Veranderung der Ture

spannen / austauschen
Hindernis entfernen

Referenzfahrt durchfihren =
Taste <E> am Terminal fiir min.
8sec driicken

Hindernis im Fahrweg
Tur schwergangig

) Referenzfahrt

Hindernis entfernen

Tarwiderstand im stromlosen
Zustand prufen

Stromlos schalten und wieder an.
Referenzfahrt durchfiihren =
Taste <E>am Terminal fir min.
8sec driicken

Elektroriegel Riegel mechanisch oder elektrisch

defekt

Riegel priifen

Stromlos schalten und wieder an.
Referenzfahrt durchfiihren =
Taste <E> am Terminal fiir min.
8sec driicken

Strom zu hoch Tuar schwergéangig

Turwiderstand im stromlosen
Zustand prufen

Stromlos schalten und wieder an.
Referenzfahrt durchfiihren =
Taste <E>am Terminal fir min.
8sec driicken

Speicher defekt Flash defekt

Antriebseinheit durch Ser-
vicetechniker austauschen

Nicht mdglich

Betriebszu-




9.0 Parameter

9.1 Parameterliste Terminal / RS232

P E:rzriiﬁ]r;?ung Bezeichnung RS232min [max |Einh |standard P Be_lg:ricmr;:::lng Bezsiscgsr;ung min| max| Einh |[standard
1 |Zeit TEILAUF Zeit TEILAUF 0 200 (s 1 51 | Sonderfunktion Sonderfunktion 0 10 0
2 | Zeit VOLLAUF 1 Zeit VOLLAUF 1 0 200 (S 12 52
3 |zeitBMI Zeit BM | 0 |200 |s 1 53 | SommerWinter | Sommerwinterbe- g 4 0
4 |ZeitBMA Zeit BM A 200 |s 54 | Weite So/Wi Oeffnungsweite So/Wif 40 | 100 80
5 |Zeit REV Zeit REV 0 200 |s 5 55 | Ladenschluss Ladenschluss 0 1 0

56 | DMSS DMSS 0 6 0
6 | Zeit VOLLAUF 2 Zeit VOLLAUF 2 0 200 (s 12 57 | E-Riegel E-Riegel 0 1 0
7 | E-Riegel V-Zeit E-Riegel V-Zeit 1 60 s 58 | Schleuse K1 S/O Schleuse K1 NO/NC | 0 1 0
8 |autom. Start autom. Start 0 2 59 | autom. ZU REV autom. ZU nach REV | 0 2 1
9 | Passwort Passwort 0 99999 60 | Statusanzeige
10 | Weite DAUERAUF |Weite DAUERAUF (50 4000 |mm |variabel 61 | PWS Schalter erogrammwah'“ha" 0o |1 0
11 | Weite TEILAUF Weite TEILAUF 50 |4000 [mm variabel 62 | Werk Einstellung Werkeinstellung
12 | Weite VOLLAUF 1 |Weite VOLLAUF 1 50 |4000 [mm variabel 63 | Beleucht. Rahmen | Beleuchtung Rahmen | O 1 0
13 | Weite BM | Weite BM | 50 |4000 [mm variabel 64 | Ausgang AUX Ausgang AUX 0 6
14 | Weite BM A Weite BM A 50 |4000 [mm |variabel 65 | akustische Sign. akustische Signale 0 1 1
15 | Weite DTA Weite DTA 50 |4000 [mm variabel 66 | autom. Offenh. autom. Offenh. 0 4
16 | Weite VOLLAUF 2 |Weite VOLLAUF 2 50 |4000 |mm variabel 67 | OSS3 aktiv ab OSS3 aktiv ab 0 4000 |mm variabel
17 | Einlauf AUF Einlaufbereich AUF 10 (200 |mm 40 68 | Ext. CSS Ext. CSS 0 4000 |mm variabel
18 | Einlauf ZU Einlaufbereich ZU 10 |200 |mm 50 69 | Ext. OSS Ext. OSS 0 4000 |mm variabel
19 | Sicherh. Abstand Sicherheitsabstand 0 30 mm 10 70 | X-Achse X-Achse Grad -2
20 | Nullpunkttol. Nullpunkttolleranz 0 15 mm 7 71 | Y-Achse Y-Achse Grad -2
21 |V AUF Geschwindigkeit AUF |1 500 |mm/s (300 72 | Red. REV AUF Red. REV AUF 20 | 1100
22 |vzU Geschwindigkeit ZU |1 500 |[mm/s |200 73 | Red. REV ZU Red. REV ZU 20 | 1000
23 |V EINLAUF ceschwindiget EIN- 11|50 |mmis |25 74 | XY Haltezeit XY Haltezeit 0 s
24 |V REFERENZ Geschwindigkeit REF |1 50 mm/s (35
27 | Zeit Bi-Funktion Zeit Bi-Funktion 1 99 1/10s |10 75
28 | Bi-Funktion (Voll1) |[Bi-Funktion 0 1 0 76
29 | Ext.Steuerung Ext. Steuerung 0 1 7
30 | Master/Slave Master/Slave 0 2 78
31 | REV empf. AUF iE\F’ Empfindlichkeit 1,65 1100 700
32 | REV empf. ZU ;LEJV Empfindlichkeit 1,65 1100 500
33 | Beschl. Rampe AUF zt;s]:gf(;liw'i:gungs— 300 |2000 1000 80 | Sicherheits CHK Sicherheitscheck
34 | Bremsrampe AUF  |Bremsrampe AUF 0 2000 800 81 | Sicherheits Int. Sicherheitsintervall 3 12 12
35 | Bremsrampe ZU Bremsrampe ZU 0 2000 1000 82 | Akku Kontrolle Akku Kontrolle 0 2 0
36 | REV Zyklen REV Zyklen 1 9999 5 83 | Pulland Go Pull and Go 0 4 1
37 |DTA DTA 0 1 0 84 | Si-Elemente Sicherheitselemente | 0 3 0
38 | Beschl. Rampe ZU zﬁggiﬁigungs— 300 |2000 800 85 | Anz. Si.-Elemente | Anzahl Si-Elemente | 1 2 1
39 | Stop und zu Stop und zu 0 2 0
40 | Sprache Sprache 2 1 86 | Sil Selbstcheck Sil Selbstcheck 0 1 0
41 | Datum Datum tt:mm:jj 87 | SI2 Selbstcheck Si2 Selbstcheck 1 0
42 | Uhrzeit Uhrzeit hh:mm:ss 88 | Sperr Ta Beginn Sperrzeit Ta Beginn hh:mm:ss
43 | Sommerzeit Sommerzeit 0 1 tt:mm:jj 89 | Sperr Ta Ende Sperr Ta Ende hh:mm:ss
44 | DACS DACS o 1 0 o1 f;‘fL’)iCh‘““g (O=R. | Aufrichtung RIL o |1 variabel
45 | Schliess-System Schliess-System 0 1 0
46 (D LOC rt D LOC 1t 1 63 63
47 |DLOC gn D LOC gn 1 63 63
48 | D AUX D AUX 0 63 63 95 | Module Module freischalten
50 | Referenzfahrt Referenzfahrt 99 | reset reset
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9.2 Erlauterungen zur Parameterliste

Zeit

Die Zeit, in der die Tur in der AUF-Stellung verweilt; Einheit Sekunden.

Weite

Die Weite ist der Fahrweg der Tir von der ZU-Stellung bis zur AUF-Stellung; Einheit Millimeter.
Einlaufbereich

Der Antrieb hat zwei Einlaufbereiche; einen vor der ZU-Stellung und einen vor der AUF-Stellung.
In den Einlaufbereichen fahrt der Antrieb langsam in seine Endpositionen; Einheit Millimeter.

Geschwindigkeit
Geschwindigkeit ist die Fahrgeschwindigkeit der Tur in AUF—-Richtung bzw. ZU-Richtung; Einheit : mm/s

Reversierempfindlichkeit

Die Reversierempfindlichkeit ist eine zentrale Schutzeinrichtung. Sie definiert die Empfindlichkeit des Umschaltpunkt des
Antriebs bei dem die Fahrrichtung bei Auftreffen auf ein Hindernis umgekehrt wird.
Kleine Werte entsprechen hohe Empfindlichkeit, grol3e Werte entsprechen geringe Empfindlichkeit.

Rampe

Unter Rampe versteht man das sanfte Anfahren bzw. Abbremsen des Antriebes. Einheit keine - Kleine Werte entsprechen
hohe Steilheit der Rampe (d.h. ruckartiges Anfahren), grofie Werte entsprechen geringe Steilheit der Rampe (d.h. sanftes
Anfahren).

9.2.1 Beschreibung

Parameter 1 :
Parameter 2 :
Parameter 3 :
Parameter 4 :
Parameter 5 :
Parameter 6 :
Parameter 7 :

Parameter 8:

Parameter 9 :

Parameter 10 :
Parameter 11 :
Parameter 12 :
Parameter 13 :
Parameter 14 :
Parameter 15 :
Parameter 16 :
Parameter 17 :
Parameter 18 :
Parameter 19:

Parameter 20:

Offenhaltezeit in Sekunden fiir Teil6ffnung

Offenhaltezeit in Sekunden fiir Voll6ffnung 1

Offenhaltezeit in Sekunden fiir Bewegungsmelder Innen

Offenhaltezeit in Sekunden fiir Bewegungsmelder AuRen

Offenhaltezeit in Sekunden nach Reversierung

Offenhaltezeit in Sekunden fur Voll6ffnung 2. . == auch t von SO beil P51=6 oder 7 einstellbar
Verzdgerungszeit bis zur Aktivierung des Elektroriegels

automatischer Start:
0 — Tur startet nach Tastenbetétigung auf Terminal
1 — Tur startet automatisch — schlie3en und Testfahrt wenn nicht geschlossen

2 — Tur startet automatisch — nur schlief3en, keine Testfahrt (ab V2.11)

Passwortschutz des Terminals. Der Wert 00000 deaktiviert den Passwortschutz (04075)
Offnungsweite in Millimeter fiir Daueréffnung

Offnungsweite in Millimeter fir Teiloffnung

Offnungsweite in Millimeter fir Volléffnung 1

Offnungsweite in Millimeter fiir Bewegungsmelder Innen

Offnungsweite in Millimeter fiir Bewegungsmelder Auf3en

Offnungsweite in Millimeter fiir Dauerteilauf. . == wird tiber P37 aktiviert
Offnungsweite in Millimeter fiir Volléffnung 2

Einlaufbereich in Millimeter fir Endposition AUF

Einlaufbereich in Millimeter fir Endposition ZU

Sicherheitsabstand in Millimeter vom Laufwagen zum Endpuffer der Antriebseinheit. == Schiffbau=0

Nullpunkttoleranz in Millimeter. Regelt die Nullpunkterkennung von Omm — 10mm

A Bei Veranderung der Geschwindigkeit muss eine neue Referenz durchgefihrt werden !

Parameter 21 :

Fahrgeschwindigkeit in AUF-Richtung. Der Parameterwert soll sich zwischen 200mm/s und 300mm/s be-
wegen. Bei Veranderung der Geschwindigkeit muss eine neue Referenzfahrt durchgefiihrt werden!
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Parameter 22 :

Parameter 23 :

Parameter 24 :

Parameter 27 :

Parameter 28 :

Parameter 29 :

Parameter 30 :

Parameter 31:

Parameter 32:

Parameter 33:

Parameter 34:

Parameter 35:

Parameter 36 :

Parameter 37 :

Parameter 38:

Fahrgeschwindigkeit in ZU-Richtung. Der Parameterwert soll sich zwischen 100mm/s und 200mm/s be-
wegen. Bei Veréanderung der Geschwindigkeit muss eine neue Referenzfahrt durchgefiihrt werden!

Fahrgeschwindigkeit in die Endpositionen AUF / ZU. Der Parameterwert soll sich zwischen 10mm/s und
30mm/s bewegen. Bei Veranderung der Geschwindigkeit muss eine neue Referenzfahrt durchge-
fuhrt werden!

Fahrgeschwindigkeit bei Referenzfahrt. Der Parameterwert soll sich zwischen 30mm/s und 40mm/s bewe-
gen. Bei Veranderung der Geschwindigkeit muss eine neue Referenzfahrt durchgefiihrt werden!

Zeit Bifunktion 1/10s
10 - 1,0 Sekunden
Vollauf 1 Doppel-Funktion

(ab V2.17)
(ab V2.11)

0— normal
1 - bei Tastenbetéatigung > 1 Sekunden wird Funktion Dauerauf aktiviert

Programmumschaltung flr externe Steuerung Uber RS232

0 — interne Steuerung Uber Taster
1 — externe Steuerung

Master / Slave Betrieb fir Synchronisation

0 —aus
1 — Master
2 - Slave

Reversierempfindlichkeit des Antriebes in AUF-Richtung beim Auftreffen auf ein Hindernis. Der Parameter-
wert ist werkseitig auf 700 eingestellt und sollte nur mit Vorsicht geandert werden! Kleinere Werte ent-
sprechen einer htheren Empfindlichkeit, gréRere Werte entsprechen einer geringeren Empfindlichkeit. Bei
sehr kleinen Werten besteht die Gefahr, dass die Tir nicht mehr ordnungsgeman schlief3t — bei sehr gro-
Ren Werten besteht ein erhdhtes Verletzungsrisiko. == Schiffbau = 999

Reversierempfindlichkeit des Antriebes in ZU-Richtung beim Auftreffen auf ein Hindernis. Der Parameter-
wert ist werkseitig auf 500 eingestellt und sollte nur mit Vorsicht geandert werden! Kleinere Werte ent-
sprechen einer htheren Empfindlichkeit, gréRere Werte entsprechen einer geringeren Empfindlichkeit. Bei
sehr kleinen Werten besteht die Gefahr, dass die Tir nicht mehr ordnungsgeman schlief3t — bei sehr gro-
Ren Werten besteht ein erhdhtes Verletzungsrisiko. == Schiffbau =999

Die Beschleunigungsrampe gewahrleistet einen sanften und ruckfreien Anlauf der Ture. Der Parameter-
wert ist werkseitig auf 500 eingestellt und sollte nur mit Vorsicht geandert werden! Kleinere Werte ent-
sprechen einer steileren Rampe, d.h. die Tire wird schneller beschleunigt, grolRere Werte entsprechen
einer flacheren Rampe, d.h. die Ture wird langsamer beschleunigt. Achtung! Dieser Parameter hat lang-
fristig Einfluss auf die Lebensdauer des Antriebes. Bei sehr kleinen Werten kann die Standzeit des An-
triebs verringert werden. Bei Verdnderung der Beschleunigungsrampe muss eine neue Referenzfahrt
durchgefiihrt werden!

Die Bremsrampe AUF gewahrleistet ein schnelles und ruckfreies Abbremsen der Tire in AUF-Richtung.
Der Parameterwert ist werkseitig auf 400 eingestellt und sollte nur mit Vorsicht geéndert werden! Klei-
nere Werte entsprechen einer steileren Rampe, d.h. die Tire wird schneller abgebremst, gréRere Werte
entsprechen einer flacheren Rampe, d.h. die Tilre wird langsamer abgebremst. Achtung! Dieser Parame-
ter hat langfristig Einfluss auf die Lebensdauer des Antriebes. Bei sehr kleinen Werten kann die Standzeit
des Antriebs verringert werden. Bei Veranderung der Bremsrampe muss eine neue Referenzfahrt
durchgefuhrt werden!

Die Bremsrampe ZU gewahrleistet ein schnelles und ruckfreies Abbremsen der Tiir in ZU-Richtung. Der
Parameterwert ist werkseitig auf 1000 eingestellt und sollte nur mit Vorsicht gedndert werden! Kleinere
Werte entsprechen einer steileren Rampe, d.h. die Tire wird schneller abgebremst, grof3ere Werte ent-
sprechen einer flacheren Rampe, d.h. die Tire wird langsamer abgebremst. Achtung! Dieser Parameter
hat langfristig Einfluss auf die Lebensdauer des Antriebes. Bei sehr kleinen Werten kann die Standzeit des
Antriebs verringert werden. Bei Veranderung der Bremsrampe muss eine neue Referenzfahrt durch-
gefuhrt werden!

Anzahl der Reversierung bei Hindernis im Fahrweg

Dauerteilauf:
0-—aus
1- Dauerteilauf [29,30]. Die Offnungsweite mit Parameter 15 einstellen

Die Beschleunigungsrampe ZU gewéhrleistet einen sanften und ruckfreien Anlauf der Tlre. Der Parame-
terwert ist werkseitig auf 300 eingestellt und sollte nur mit Vorsicht geandert werden! Kleinere Werte ent-
sprechen einer steileren Rampe, d.h. die Tire wird schneller beschleunigt, grol3ere Werte entsprechen
V2.37 DE
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Parameter 39

Parameter 40:

Parameter 41:
Parameter 42:
Parameter 43:

Parameter 44:

Parameter 45:

Parameter 46:

Parameter 47:

Parameter 48:

Parameter 49:

Parameter 50:

Parameter 51:

Parameter 52:

Parameter 53:

Parameter 54:
Parameter 55:

einer flacheren Rampe, d.h. die Ture wird langsamer beschleunigt. Achtung! Dieser Parameter hat lang-
fristig Einfluss auf die Lebensdauer des Antriebes. Bei sehr kleinen Werten kann die Standzeit des An-
triebs verringert werden. Bei Verdnderung der Beschleunigungsrampe muss eine neue Referenzfahrt
durchgefiihrt werden!

Stop und zu
0-aus
1--an

2 — Dauerauf [8,9] wird zur Ein-Tasten Steuerung (nur mit Modul 7)

Sprachauswabhl fiir Terminal und RS232 Ausgabe:

1 -- deutsch
2 -- englisch

aktuelles Datum

aktuelle Uhrzeit

Sommerzeit

DACS (Door Access Control System)

0 -- aus
1--an

Schlie3system [12,13] MODUL 3, Bsp. WC ======>Notoffnung [25,26], P51=1

0-- aus
1- Lock [12,13] als Schalter (nur bei geschlossener Ture aktivierbar!)

2 - Lock [12,13] als Taster (nur bei geschlossener Tire aktivierbar!)

Dimmen von LOC rot (ab v2.20)
63 ist grolRte Helligkeit, 1 Niedrigste

Dimmen von LOC griin (ab v2.20)
63 ist gréRRte Helligkeit, 1 Niedrigste

Dimmen von AUX (ab V2.20)
63 ist groRte Helligkeit, 1 Niedrigste

Auflésung Funktion Dauer AUF (ab V2.20)

0 : Auflédsung mit allen Tasten auRer BMI und BMA

1 : Auflésung nur mit DA Taste
Die Referenzfahrt wird gestartet. (Danach muss ein Reset der Anlage durchgefiihrt werden)
Sonderfunktionen: Sondereingang SO [25;26]

0 — keine Funktion

Die Referenzfahrt wird gestartet. (Danach muss ein Reset der Anlage durchgefiihrt werden)

Sommerbetrieb / Winterbetrieb

0 — Sommerbetrieb, volle Offnungsweite
1 — Winterbetrieb, reduzierte Offnungsweite mit xx% (P54).

Offnungsweite fur Winterbetrieb in %

Ladenschluss
0 — normaler Betrieb
1 — Ladenschlussbetrieb, Bewegungsmelder Auf3en ist deaktiviert

—12 —



Parameter 56:

Parameter 57:

Parameter 58:
Parameter 59:

Parameter 60:
Parameter 61:

Parameter 62:

Parameter 63:

Parameter 64:

Parameter 65:

Parameter 66:

Parameter 67:
Parameter 68:
Parameter 69:
Parameter 70:

Parameter 71:
Parameter 72:
Parameter 73:
Parameter 74:

Parameter 75:

DMSS (Totmann Schaltung) | MODUL 1, P66 muf$ auf 2 stehen!ili
0 — normaler Betrieb
1 - 2 Tasten Totmann => BMI (auf) [35,36] / BMA (zu) [31,32]
2 — Semi Totmann => Dauerauf [8,9] (AUF = automatik, ZU = Totmann)
3 — 1 Tasten Totmann => Funktion Gber BMI (auf/zu) [35,36]
4 — 3 Tasten Totmann => BMI (auf) [35,36] / BMA (zu) [31,32] / Dauerauf (mitte), (Weite mit P 67)
5 — Jalousie => BMI (auf) [35,36] / BMA (zu) [31,32]. (Weite Zu-Abs. = P 68, Auf-Abs =P 67)
6 — 3 Tasten Jalousie => BMI (auf) [35,36] / BMA (zu) [31,32]. Dauerauf [8,9] (mitte), Position Mitte mit
P67, Weite Zu-Abs. = P68, Auf-Abs. = P69, P84 =1, P85 =1 (ab V2.12)

automatischer Elektroriegel

0 — ausgeschaltet.

1 — aktiv
Kontakt K1 [10,11] als SchlieRer (0) oder Offner (1). Bei jeder Offnung der Tiir wird K1 aktiviert
Reversierverhalten autom. Zu nach Rev.

0 — Ture wartet nach Reversierung in Offenstellung bis beliebige Taste gedriickt wird.
1 — Tire wartet nach Reversierung in der zuletzt ausgefiihrten Weite bis Zeit (P 5) abgelaufen ist..
2 — Ture wartet nach Reversierung in vollstandiger Offenstellung bis Zeit (P5) abgelaufen ist.

Statusanzeige

Programmwahlschalter
0 — ausgeschaltet.
1 — aktiv
Alle Parameter werden auf Werkseinstellungen zurtickgesetzt; nach Rucksetzen Referenzfahrt durch-
fuhren!!
Effekt Beleuchtung Displayrahmen
0 — ausgeschaltet.
1 - eingeschaltet
Stor- und Wartungsmeldung Uber AUX+ [54]
0 — ausgeschaltet
1 — AUX+ zeigt eine Stérmeldung bzw. fallige Wartung an
2 — verzdgerter Anlauf (1s) Ausgang AUX+[54] fur Motorriegel
3 — zeigt betatigten Schalter an [8,9] Uber AUX+[54] und Dauerauffunktion, Anzeige fir Bi-Funktion
(ab Vv2.11)
4 — zeigt Dauerauffunktion [8,9] Uber AUX+[54] an (ab V2.08)
5 — zeigt Position voll AUF Gber AUX+[54] an (ab V2.08)
6 — zeigt Position < (P67) Uber AUX+[54] an (ab V2.09)
akustisches Signal =»=>» Schiffbau =0
0 — ausgeschaltet.
1 — aktiv
Endlagenhaltung in AUF und ZU-Position =»=» Schiffbau = 1 oder bei Magnetbremse =2
0 — ausgeschaltet.
1 — aktiv motorisch — Achtung: kein Teilauf méglich
2 — aktiv mit Magnetbremse bei Stillstand
3 — aktiv motorisch — au3er Teilauf (ab V2.11)
4 — aktiv mit Magnetbremse und Sturmsicherung (ab V 2.20)

OSS3 aktiv ab — Weite in mm, bei P84=3
ext. CSS aktiv ab Weite in mm

ext. OSS aktiv ab Weite in mm

X-Achse

Y-Achse

RED. REV AUF
RED REV ZU
XY Haltezeit

V2.37 DE
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Parameter 76:
Parameter 77:
Parameter 78:
Parameter 79:

Parameter 80:
Parameter 81.:
Parameter 82:

Parameter 83:

Parameter 84:

Parameter 85:

Parameter 86:

Parameter 87:

Parameter 88:
Parameter 89:

Neues Sicherheitscheck Intervall, interne Zahler werden zuriickgesetzt
Wartungsintervall in Monaten

Akkubetrieb bei Energieausfall
0 — normaler Betrieb flir ca. eine Stunde bei 50 Zyklen
1 — Ture fahrt bei Energieausfall AUF und bleibt in dieser Position bis zur Rickkehr der Energie.
2 — alle Wartefunktionen sind deaktiviert; die Tur fahrt nach der Offnung immer sofort wieder zu.

Pull and Go Funktion =»=» Schiffbau =0
0 — Ture kann nicht von Hand betatigt werden. Die Tur wird motorisch zugehalten und ein akustisches
Signal warnt den Anwender bei manueller Offnung.
1 — Tire kann mit Hand betatigt werden. Die Tur wird motorisch aufgefahren. Die Funktion Vollauf 1 wird
ausgefihrt.
2 — Ture kann mit Hand betatigt werden. Die Tire wird motorisch aufgefahren. Die Funktion Teilauf wird
ausgefihrt.
3 — Ture kann mit Hand betéatigt werden. Die Ture wird motorisch aufgefahren. Die Funktion Dauerauf
wird ausgefihrt.
4 — Tiire kann mit Hand betatigt werden. Die Tire 6ffnet automatisch bis zur eingesteliten Offnungsweite
(Parameter 15) aufgefahren. Die Funktion Teildauerauf wird ausgeftihrt.
Sicherheitselemente : =»=» Schiffbau =1
0 — ausgeschaltet
1 — aktiv (Zuseite) SI1=[63;64], SI12=[61;62] 2 x Offner / NC
2 — aktiv Zuseite=S11=[63;64] und Aufseite=SI2=[61;62]. {2x Offner / NC } ohne Weiteneinstellung fiir
AUF- Weite. Wenn aktiv, dann wird akustisch gewarnt (bei P=65=1) und Ture fahrt sehr langsam
auf (ab vV2.18)
3 -- aktiv Zuseite=S11=[63;64] {Offner} und Aufseite=SI2=[61;62] {SchlieRer / NO},Offenabsicherung mit
Entlastung z.B. mit Druckleiste (SchlieRer / NO) oder 1 Safe {P 67 = AUF-Weite}. P85 =1.
Anzahl der Sicherheitselemente Zuseite: 1 — Betrieb mit einem Sicherheitselement
2 — Betrieb mit zwei Sicherheitselementen

0 — ausgeschaltet.

Selbstiberwachung fir Sicherheitselement 1:

1 — aktiv
Selbstiberwachung fir Sicherheitselement 2: 0 — ausgeschaltet.
1 — aktiv

Tasten-Sperrzeit Beginn — Uhrzeit bei der samtliche Bedienelemente gesperrt werden.
Tasten-Sperrzeit Ende — Uhrzeit bei der samtliche Bedienelemente wieder aktiviert werden.

Beispiel : Die Bedienelemente sind von abends 16 Uhr bis morgens 6 Uhr gesperrt

==>> 1. Beginn: (P88) = 16:00:00,

2. Ende: (P89) =06:00:00

Parameter 91:

Parameter 95:

Offnungsrichtung rechts / links : 0 — rechts

1 —links

Programmmodule freischalten (5-stellig);

1 - Bewegungsmelder

2 — Sicherheitselemente

3 — Schleusenverriegelung

4 — Selbstliberwachung fir Sicherheitselemente
5 — Akkubetrieb (Notstrom)
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10.0 Setup tiber RS232 (PC, Notebook) fig} Setup - Tera Term 4.106

Select Additional Tasks
Which additional tasks should be performed?

Zur komfortablen Einstellung des S 4000 wird das Termi-
nalprogramm Tera Term und ein Datenkabel (Artikelnum-
mer KA232.0005) benétigt. PC mit Windows XP, Win

Select the additional tasks you would like Setup to perform while installing Tera Term,

7,Win 8.1, Win 10 wird vorausgesetzt. e dekhed,
Create Tera Term shortcut to Desktop
10 1 Setu p un d KO nﬂ g u ratiO n [] create Tera Term shorteut to Quick Launch

[] Add "Cygterm Here™ to Context menu
[ create cyglaunch shortout to Quick Launch
'I'nEL Setup - Tera Term 4.106 [] Assodate .t file to tpmacro.exe

e  Setup mit Standardwerten durchfihren

[] Assodate telnet protocol to ttermpro.exe
License Agreement H
=)

Please read the following important information before continuing. [ Assodiate ssh protocol to ttermpro.exe

[] Assodate . tty file to ttermpro.exe

Please read the following License Agreement. You must accept the terms of this
agreement before continuing with the installation. i

[License of Tera Term 7= <Back Cancel

Copyright {C) 1994-1998 T. Teranishi
(C) 2004-2021 TeraTerm Praoject

All rights reserved. tup - Tera Term 4.106

Redistribution and use in source and binary forms, with or without modification, Ready to Install
are permitted provided that the following conditions are met: E ik 9
Setup is now ready to begin installing Tera Term on your computer.
1. Redistributions of source code must retain the above copyright notice,
this list of conditions and the following disclaimer. v
Click Install to continue with the installation, or dick Back if you want to review or
(®)1 accept the agreement change any settings.

(01 do not accept the agreement

Setup type: ~
Standard installation

Cancel Selected components:

Tera Term & Macro

TTS5H
CygTerm+
]i.:.il Setup - Tera Term 4.106 TTProxy
Additional Plugins
Select Components ~ mResizeMenu {\-'f"l',—\".finfow si;edcatg be d;anged Ero‘;n prelset‘)) .
Which components should be installed? ttyrec (ttyrec format record data can be recorded or playback)

Additional tasks: .

Select the components you want to install; dear the components you do not want to
install. Click Mext when you are ready to continue. =

Standard installation w < Bagk Cancel

Tera Term & Macro 9,0ME A
TTS5H 3,1MB
CygTerm+ 0,2MB 15 Setup - Tera Term 4.106 s
[ LogMeTT (Other installer is started) 4,1MB
E:‘LE_IC—Iit {O:er installer is started) S,;:g compleﬁng the Tera Term Setup
eraTerm Menu , Wizard
TTProxy 0,3MB
Collecto 1,6 MB
E A;d?i:on;l Plugine 03ME ¥ Setup has finished installing Tera Term on your computer, The

application may be launched by selecting the installed

Current selection requires at least 13,4 MB of disk space. shorteuts,

Click Finish to exit Setup.

Launch Tera Term

i} Setup - Tera Term 4.106

Select Language ~
Which language shoud be used? ,;_

Select the language of application's menu and dialog, then dick Next.

2o
O Japanese
@ German
(O Russian
O Korean OTCcPaP
(O Chinese(Simplified) History "
() Chinese(Traditional) Telnet

SS8H SSH2

I Other -
Ik AUTO
®) Serial Port:  COM3: High-5peed PCI Serial Port [CC ~
Cancel Help
V2.37 DE
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Terminal-Einstellungen

B Setup sichemn

o o 7 <« Programm... » teraterm v [J] O “teraterm” durchsuchen
Terminal-Griie Neue Zeile * 2 :
X Uhertrage CR v' Qrganisieren v MNeuer Ordner Bz - e
~
; i " Name Enderungsdatum o
[ Term = Fenstergrifie Absenden cp v Abbrechen s Schnellzugriff
L B Desk s cygterm+-i686 2
n H (o ade]
[ Grishe automatisch anf 5 P cygterm+-x86_64 )
Hilfe %] Dokumente fang 5
Terminal-ID: ¥T100 ~ Lokales Echo & Downloads plugin 2 o
#*

=] Bilder o
Riickantwort: I:I [] Automatisch wechseln [VT<->TE

Dateiname: | TERATERM.INI

Dateityp: | setup files (.ini}

Schriftart b4 ~ Ordner ausblenden Hilfe Abbrechen
Schriftart : Schriftschnitt: Schriftgrad:

Courier New Standard 20} | oK |

i ] : : 10 r

BR.0CRB - "

Consolas Rursiv 12

Courier Fett :Ilg

rect murstv | |1

Fixedsys v 20 B

Beispiel

AaBbYy7Zz

Sheript :
[ Westiich v]
"Font style” selection here wont affect actual font appearance.

Tera Term: Serial port setup and connection

Port: - . . . . . .
| Neselina Hinweis: Wenn Sie ein USB-Adapterkabel verwenden, missen Sie
Speed: den emulierten COM-Anschluss einstellen.
Data: Abbrechen
Parity: none ~
Stop bits: 1 bit = Hilfe
Flow control: none |
” e Datenkabel einstecken [Klemme 1-3] und auf PC-Seite
anEmikee oy (9pol D-Sub) an die serielle Schnittstelle (RS 232).
EI msecfchar EI msecfline
Device Friendly Name: High-Speed PCI Serial Port [COM3) Datenverbindung mit <sys> Komando herstellen.

Device Instance ID: PCRVEN_9710&DEY_986525UBSYS_100(
Device Manufacturer: ASIX Electronics Corporation

Provider Name: ASIX Electronics Corporation

Driver Date: 6-28-2013

Driver Version: 1.0.2.0

Wichtig!! Die Schiebetiir muss bei Datenkommuni-
kation geschlossen sein.
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10.2 Ubersicht

Startkommando: sys +

1. Seite
Schiebetuerantrieb S 4000 R Mod : 12345
Reisinger GmbH (c) 2022 V 2.37 B(9) S/N - 2212777 MTyp: SK
1. Zeit TEILAUF 1 [ s]21. Geschwindigkeit AUF 201 [mm/s]
2. Zeit VOLLAUF 1 12 [ s]122. Geschwindigkeit ZU 142 [mm/s]
3. Zeit BM 1 1 [ s123. Geschwindigkeit EINLAUF 25 [mm/s]
4. Zeit BM A 1 [ s]124. Geschwindigkeit REF 36 [mm/s]
5. Zeit REV 5 [ s]125. --
6. Zeit VOLLAUF 2 12 [ s126 --
7. E-Riegel V-Zeit 0 [ s127. Zeit Bifunktion 1/10s 10 [s/10]
8. autom. Start 2 [--128. VOLLAUF 1 Bifunktion 0 [--1
9. Passwort 0 29. ext. Steuerung 0 [--1
10. Weite DAUERAUF 522 [Mm]30. Master/Slave 0 [--1
11. Weite TEILAUF 522 [mm]31. REV Empfindlichkeit AUF 700 [--1
12. Weite VOLLAUF 1 522 [mm]32. REV Empfindlichkeit ZU 500 [--1
13. Weite BM 1 522 [mm]33. Beschleunigung AUF 1000 [--1
14. Weite BM A 522 [mm]34. Bremsrampe AUF 400 [--1
15 Weite DTA 500 [mm]35. Bremsrampe ZU 400 [--1
16. Weite VOLLAUF 2 522 [mm]36. REV Zyklen 5 [--1
17. Einlaufbereich AUF 40 [mm]37. DTA 0 [--1
18. Einlaufbereich ZU 50 [mm]38. Beschleunigung ZU 800 [--1
19. Sicherheitsabstand AUF 10 [mm]39. Stop und Zu 2 [--1
20. Nullpunkttoleranz 7 [mm]40. Sprache 1 [--1
0. Beenden 98. P41..P80 97. P81..P95
Schiebetuerantrieb S 4000 R Mod : 12345
Reisinger GmbH (c) 2022 V 2.37 B(9) S/N - 2212777 MTyp: SK
41. Datum 22.03.22 61. Programmwahlschalter 0 [--1
42. Uhrzeit 08:42:54 62. Werkeinstellung
43. Sommerzeit 0 [--1 63. Beleuchtung Rahmen 0 [--1
44 . DACS 0 [--1 64. Ausgang AUX 1 [--1
45. Schliess-System 0 [--1 65. akustische Signale 1 [--1
46. D LOC rt 63 [--1 66. autom. Offenhaltung 0 [--1
47. D LOC gn 63 [--1 67. 0SS3 aktiv ab 0 [mm]
48. D AUX 63 [--]1 68. ext. CSS 0 [mm]
49. Dauer Strg 0 [--1 69. ext. 0SS 0 [mm]
50. Referenzfahrt 70. X-Achse 0 [Ge2]
51. Sonderfunktion 0 [--1 71. Y-Achse 0 [Ge2]
52_. Referenzfahrt o. WT 72. Red. REV AUF 0 [--1
53. Sommer-/Winterbetrieb 0 [--1 73. Red. REV ZU 0 [--1
54_ Oeffnungsweite So/Wi 80 [ %] 74. XY Haltezeit 0 [ sl
55. Ladenschluss 0 [--1 75. - 0 [--1
56. DMSS 0 [--1 76. - 0 [--1
57. E-Riegel 0 [--1 77. - 0 [--1
58. Schleuse K1 NO/NC 0 [--1 78. -— 0 [--1
59. autom. ZU nach REV 1 [--1 79. --
60. Statusanzeige 80. Sicherheitscheck 11.03.23
0. Beenden 97. P81..P95 99. PO1..P40
Schiebetuerantrieb S 4000 R Mod : 12345
Reisinger GmbH (c) 2022 V 2.37 B(9) S/N : 2212777 MTyp: SK
81. Sicherheitsintervall 12 [mo]
82_ Akku Kontrolle 0 [--1
83. Pull and Go 1 [--1
84 . Sicherheitselemente 1 [--1
85. Anzahl Si.-elemente 1 [--1
86. Sil Selbstcheck 0 [--1
87. Si2 Selbstcheck 0 [--1
88. Sperrzeit Ta Beginn 00:00:00
89. Sperrzeit Ta Ende 00:00:00
91. Aufrichtung (R-0/L-1) 0 [--1
95. Module freischalten
0. Beenden 99. PO1..P40 98. P41..P80

V2.37 DE
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11.0 Anschlussplane

11.1 Kabelverlegeplan (maximale Gesamtkabellange 10m)

Steuerleitung zwischen den Tilren bei Verriegelung

Zuleitung 230V 50/60Hz
Absicherung: 10A

—
\
\

Daueréffnun i
Tenaffnun&\\
Valléffnung\

Terminal—Hé

Wandschlagg ummi\.

T ¥ o e

®

Tasterleitung

Terminalleitung
Empfohlener Leitungstyp: Cat.5

Ansicht: Laufwerkseite

e
1 2]

Teiloffnung

=

Volléffnung

Wandschlaggummi

Ansicht: Laufwerkgegenseite
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11.2 Klemmenbelegung
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12.0 Abmessungen

12.1 Schnittzeichnung einfligeliger Antrieb mit Glas- und Holzaufhdngung
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12.2 Schnittzeichnung Teleskop und zweifliigeliger Antrieb
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12.3 Schnittzeichnung Deckenantrieb 1-flg
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Notes:
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Reisinger GmbH

Pettensiedeler Str. 10
D-90542 Eckental
Tel.+49 (0)9126 2947-920
Fax +49 (0)9126 2947-921

www.reisinger.de
info@reisinger.de

Ihr kompetenter REISINGER-Partner:
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